MCRPMD serie

CILINDRO SIN VASTAGODE ARRASTRE MAGNETICO mindman

Caracteristicas

e Ahorro de espacio en un 50%

e Disefio de transito magnético. La fuerza magnética transita el movi-
miento con un pistén lateral magnético y un patin magnético.

e Tubo inoxidable, ligero y duradero.

Especificaciones
Modelo MCRPMD
Tipo de accién Doble efecto
D.I. Tubo (mm) 10 | 15 20 | 25 | 32
Tamafio del puerto M5x0.8 Rc1/8
Medio Aire
s Y ¢ Presion de funcionamiento max. 0.7 MPa
/ Presi6n de funcionamiento min. 0.18 MPa
Tabla para carrera estandar Presi6n de prueba 1 MPa
Tl Max Temperatura ambiente +5°C ~ +60°C
iz D.l. CENCIE i) carrera Lubricador Sin lubricacion
glg 100, 150, 200, 250, 300, 400, 500 ?gg Rango de velocidad Lubricacion estandar: 100~500 mm/seg.
Tipo G disponible ; i dad RN *
estandar gég 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400 1000 Grasa para baja velocidad: 60~100 mm/seg.(*1)
232 450, 500, 600, 700, 800 Fuerza de apriete 539N | 137 N | 231N | 363 N | 588 N
Sensor final de carrera (*2) RCE, RCE1
210 1100, 150, 200, 250, 300, 400, 500 220
215 1000 *1. Entre los limites de rango de velocidad, la carrera del actuador no debe
Tipo N superar los 2m/minuto.
220 | 100, 150, 200, 250, 300, 350, 400 1500 *2. Consulte las paginas 8-12,13 para las especificaciones de RCE, RCE1.
450, 500, 600, 700, 800
232 2000
* Unidad de carrera min. 1mm
Ejemplo de pedido Maxima carga directa permitida
MC RPMD - G - 2 0 - ] 00 - A S - G Momentos de  Direccion de carga
torsion
| | — M)
TIPO DE ROSCA \J
MODELO D.. TUBO CARRERA En blanco: M5x%0.8 .
(para 210, 15) Direccion
I Er.1 blanco: Rosca Rc de carga
o . G: Rosca G
TP _ _ LUBRICACION  NPT: Rosca NPT
Cédigo Ubicacion del Magnetlcos_ y CON GRASA (Para 920~232) ’
puerto sensor de riel En blanco: Estandar Patin (
En , S: Grasa para baja velocidad
blanco g Estandar o . - . %
En blanco: Amortiguacién elastica (No regulable)
) A: Amortiguacion neumatica (regulable)
N Estandar X (Solo para 15~832 y conexionado estandar)
Precision antigiro
G g Conexignado o : _ _ _
t—a] centralizado D.I. Tub Carga max. Precision Momentos |Precision antigiro, carrera
A TUBO | ymisible (kg) antigiro torsion max. permitida
Peso del cilindro Unidad: g 210 0.4 5° 0.05 N.m 100 mm
Modelo Peso basico Carrera 100 mm 215 09 5° 0.18 N.m 200 mm
MCRPMD MCRPMD
o) @5]’! - 220 1.1 4° 0.23 N.m 300 mm
1. BN ' e >
o | g 5@3/4 025 14 4 0.40 N.m 300 mm
210 163 67 232 1.5 4° 0.12 N.m 400 mm
ebido a la carrera larga y a la ranura del detector, la distorsion reducira la
215 302 80 * Debido a | | | del d la distorsion reducira |
220 520 102 precision del angulo antigiro.
825 712 115
232 1235 150
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MC RPMD Estructura interna y Lista de piezas — ambos lados conexionados

CILINDRO SIN VASTAGODE ARRASTRE MAGNETICO

Amortiguacion elastica

Amortiguacion neumatica
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Material

NUm Nombre de la pieza Material Num. Nombre de la pieza Material
1 Tapa A Aleacion de aluminio 16 | Anillo de friccion Resina
2 Tapa B Aleacion de aluminio 17 | Tuerca fija de tubo Aleacioén de aluminio
& Cuerpo deslizante Aleacion de aluminio 18 | Junta torica NBR
4 Cubierta cuerpo Aleacion de aluminio 19 | Anillo de friccién Resina
5 Anillo de friccion del cuerpo Resina 20 | Placa de proteccidon magnética Acero al carbono
6 Piston Aleacion de aluminio 21 | Ranura detector Aleacion de aluminio
7 Eje Acero inoxidable 22 | Magnético Material magnético
8 Yugo lateral deslizante Acero al carbono 23 | Muelle Acero inoxidable
9 Lado magnético deslizante Material magnético 24 | Anillo elastico Muelle de acero
10 | Yugo lateral del piston Acero al carbono 25 | Tornillo SCM
11 | Piston lateral magnético Material magnético 26 | Tornillo SCM
12 | Tubo Acero inoxidable 27 | Tornillo de junta Acero al carbono
13 | Retenedor lub. Resina especial 28 | Junta de amortiguacion NBR
14 | Amortiguacién NBR 29 | Valvula de aguja Acero inoxidable
15 | Junta pistén NBR 30 | Juntas valvula de aguja NBR
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MC RPMD Estructura interna y Lista de piezas — Conexion centralizada
CILINDRO SIN VASTAGODE ARRASTRE MAGNETICO mMmindman

Conexionado centralizado
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Material

Num. Nombre de la pieza Material
1 Tapa A Aleacion de aluminio
2 Tapa B Aleacion de aluminio
8 Cuerpo deslizante Aleacion de aluminio
4 Cubierta cuerpo Aleacioén de aluminio
5 Anillo de friccién del cuerpo Resina
6 Piston Aleacion de aluminio
7 Eje Acero inoxidable
8 Yugo lateral deslizante Acero al carbono
9 Lado magnético deslizante Material magnético
10 Yugo lateral del piston Acero al carbono
11 Piston lateral magnético Material magnético
12 Tubo Acero inoxidable
13 Retenedor lub. Resina especial
14 Amortiguacion NBR
15 Junta pistén NBR
16 Anillo de friccion Resina
17 Tuerca fija de tubo Aleacion de aluminio
18 Junta térica NBR
19 Anillo de friccion Resina
20 Placa de proteccion magnética Acero al carbono
21 Ranura detector Aleacion de aluminio
22 Magnético Material magnético
23 Muelle Acero inoxidable
24 Anillo elastico Muelle de acero
25 Tornillo SCM
26 Tornillo SCM
27 Tornillo SCM
28 Junta térica NBR
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MCRPMD Dimensiones 210~232

CILINDRO SIN YASTAGODE ARRASTRE MAGNETICO mindman
2x4-MMxM prof.
a A W K A
Conexionado en ambos lados
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_ cB HA 4-2BxC prof. T Lo T
HP 2-P oLD pasante (Y) W K
I — 2
0 o |
o Z'_ 1
Codeo [T EL o S o o J @
D.I. Tubo — =|a =2 O | 0% I al b
O O oo N
s 0 3= o Lo ®
20 |24 0 _J
25 | 29 4-1xJ prof. E)
HS o G| Q+carrera | G
32 |35 CR HR B ! Z+carrera !
\odo A [B|C [CB[CR| D | F|G|GP|GW| H [HA|HB |HC | HP | HR |HS | HT I J|K|L|LD|M
10 85(6.5(32| 2 |05 |12 6.5 4 |27 |255| 26 | 24 |14 25 |14 24 |45 |14 M4x0.7 6| 9(38)|33|4.5
15 | 95(8 |42] 2 [05[166]8 |5 |33[315[32| 30 [17 | 31 [17 | 30 [49 |17 |[m5x08 | 7[14|53|43]5
20 9 95|52 3 |1 216| 9 6|39 (375| 39| 36 |21 38 |24 36 [6.5]|24 M6x1.0 8|111162|54 |5
25 9 95[(52| 3 |1 264 (85| 6 | 44 |425| 44 | 41 |235| 43 |235| 41 |6.5|23.5|M6%1.0 8|15(70(54 |6
32 [105[11 [65] 3 [15]336[105] 7 | 55|535[ 55| 52 |29 | 54 |29 | 51 |6 |29 |Msx1.25 |10]13]76]|68]7
el MM [N | P [PW|Q|QW| T |TC|W [WP|WS| X | Y| Z
10 M3x0.5 | 4.5 | M5x0.8 | 26 | 68| 14 |17.5 |14 20 |13 7 |15 (1.5 76
15 | M4x0.7 [6 | M5x0.8 |32 | 84| 18 [19 [17 |25 [16 | 7 | 18 [1.5] 94
20 M4x0.7 | 7 Rc1/8 | 38 | 95| 17 |20.5 |20 40 |19 7 (2212 (107
25 | M5x0.8 |65 | Rc1/8 | 43 [105] 20 [215[22.5] 40 [215] 7 [28 (2 [117
32 M6x1.0 | 8.5 | Rc1/8 | 54 | 116 | 26 |24 |28 50 (27 7 |35 (3 (130
z
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HT 4-gBxC prof. T Lo T
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o L) 3 En @ | o ) ©
| g 4-IxJ prof. —
0 — 1
1r 10 J HS » G Q-+carrera G
7 = Z+carrera
(A O | CR HR
e B | C |CB|CR| D | F |G|GP|GW/| H | HA [HB | HC | HP [ HR |HS | HT I J|K|L|LD[M
10 6.5(32| 2 |05 |12 6.5 4 |27 [255]| 26 | 24 |14 25 — | 24 |45 | — | M4x0.7 6 9|38|33|45
15 |8 |42] 2 |o5][166]8 |5 |33|315]32] 30 [17 | 31 | — | 30 [49] — [M5x08 | 7[14[53|43][5
20 95(52| 3 |1 216| 9 6 |39 |375(39| 36 |21 38 |11 36 [6.5|28 M6x1.0 8|11)162|54 |5
25 95(52( 3 |1 26.4| 85| 6 | 44 |425| 44 | 41 |23.5| 43 |145| 41 |6.5|33.5| M6x1.0 8115|7054 |6
32 |1 65| 3 [1.5|33.6(105| 7 | 55 |53.5| 55 | 52 |29 54 |20 51 |6 40 M8x1.25 |10|13|76|6.8 |7
gl MM [N | P [PW|Q|Qw| T |[TC|W [WP(WS| X |Y |Z
10 M3x0.5 | 4.5 | M5x0.8 | 26 | 68| 14 |17.5|14 20 — | 7 |15 |1.5| 76
15 | M4ax07 |6 |M5x08 |32 | 84| 18 [19 [17 [25| — | 7 [ 18 [15] o4
20 M4x0.7 | 7 Rc1/8 | 38 | 95| 17 |20.5 |20 40 |19 7 1222 |[107
25 | M5x0.8 |65 | Rc1/8 | 43 [105] 20 [215[225] 40 [215] 7 [ 28 [2 [117
32 M6x1.0 | 85 | Rc1/8 | 54 | 116 | 26 |24 |28 50 (27 7 |3 (3 (130
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