METB serie

ACTUADOR GUIA ELECTRICO (SIN MOTOR) mindman

Caracteristicas

e Unidad accionada por correa con un camino guia integrado.

e Aleacion de aluminio extruido 6060 anodizado, banda de pro-
teccion de acero inoxidable templado.

e Carro con sistema sellado para proteger contra la polucion.

Especificaciones

Modelo METB

Tamafio (mm) | 42 55 80

Velocidad méx. (m/s) 3 3 8
Longitud carrera max. (mm) | 6000 | 6000 | 6000
Longitud carrera min. (mm) | 100 100 100
Ratio de poleas (mm) | 90 120 160

Num. de dientes de la polea (mm) 18 24 32

Valores max. para condiciones dinamicas. ﬁ;%hgedgi'ear‘tce(’srf?L\L;) (mm)| 12 16 25
Consulte la siguiente formula cuando se apliquen cargas combinadas. Méx. rom (gmin)| 2000 | 1500 | 1150
Fya . Fz, . Mx, N My, N Mz, < 1 Fx (N) | 460 | 820 | 1650
Fy Fz Mx My Mz~ Carga méx. Fy (N) | 1560 | 1850 | 4500

Fz (N) 1560 | 1850 | 4500
Mx (Nm) [ 20 25 80

* Las letras A muestran el valor calculado.

Momentos My (Nm) 55 120 450
Mz (Nm) [ 55 120 450
Momento de inercia perfil de x (em®)| 11.8 36 183
aluminio ly (cm®)| 14.2 45 226
Repetibilidad (mm) | £0.05 | £0.05 | £0.05
Carga radial max. en el eje de entrada (N) 220 300 300
Sin par de carga (Nm) | >0.1 | >0.5 0.9
Sensor final de carrera (*) RCI
Peso base (kg) 1.6 4.8 6
Afada por 100mm de carrera (kg) 0.25 | 0.37 0.9

* Consulte la pag. 5-7 para las especificiaciones de RCI.

Ejemplo de pedido

METB — 42 — 01|00 — FO8 L

42 42x42 100~6000 mm Tamafio Tipo ¢ |Parte nim. L | Eje izquierdo
55 | 55x55 (4 cddigos) Eje hembra 8 F08 R | Eje derecho
80 80x80 * Unidad de carre- 42 Eje macho 12 M12
ra min. mm Doble eje macho | 12 D12
Eje hembra 8 F08
55 | Eje macho 16 M16
Doble eje macho | 16 D16
Eje hembra 19 F19
80 | Eje macho 19 M19

Doble eje macho | 19 D19
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METB calculos de carga

ACTUADOR GUIA ELECTRICO (SIN MOTOR)
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METB Dimensiones 042~080

ACTUADOR GUIA ELECTRICO (SIN MOTOR)

mindman
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Lol A |B1| B2 [CA|CB|cCC DD EF |[EG|FA|FB| G IA 1B IG IT
42 (129.5| 64| 64 | 42 |10 9.5 | @30xH7x1.7 prof. | 154 | 130 | 40 | 25 |20 M5x0.8x5 prof. | @4xH7x5 prof. | M5%0.8 DIN 562 | M4x6 prof.
55 (166 | 88| 88.5| 55 | 8.5 | 13.5 | @32xH7x1.5prof. | 190 [ 150 | 55 | 20 [30 | M5x0.8x7.5 prof.| @5xH7x5 prof. | M5x0.8 DIN 562 | M5x6 prof.
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ME TB Accesorios 042~080

ACTUADOR GUIA ELECTRICO (SIN MOTOR) mindman

Montaje de culata
(2 pzas/kit)
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Codigo

S A|B|C|D|E|F|G|H
42 14 5 42 16 |7 32 7 13
55 15 7 55 23 |75 41 7 16
80 16 8 80 40 | 8 64 8 20

\Sbdigo, M N | Peso(g) [Num.de pedido
42 8%x4.4 depth | 4.5 65 LB-EB1-42
55 | 10x5depth | 5.5 100 LB-EB1-55
80 11%6 depth | 6.6 160 LB-EB1-80

Instalaciéon de un sensor
final de carrera

\ Sensor switch

RCI, RNI, RPI
Limit switch adapters
\Socket set screws
Adaptadores sensor de limite
AK-EB1 (Solo para tamafio 80)

Peso: 15 g
30 6.5
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Montaje seccion central
(2 pzas/kit)
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Cadigo

®©| A|lA2|B|B2|C|D|E|F|G
42 17 12 17 12 | 25 | 40 756 6
55 23 14 | 23 14 | 30 | 50 |10 6.5 6.5

80 32 | 19 | 34 | 21 | 40 | 60 |10 8 10
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Lo M N | Peso(g) |Num.de pedido
42 10%3.5 depth | 5.5 45 MS-EB1-42
55 10%5.5 depth | 5.5 130 MS-EB1-55
80 15%8.6 depth | 9 310 MS-EB1-80

Aplicaciones

Maquinas CNC: Para corte, perforacion o fresado preciso de materiales.

Impresoras 3D: Para mover con precision el cabezal de impresion a lo
largo de la cama de impresion.

Maquinas Pick & Place: Comunes en la fabricacion de electronicos para
colocar componentes en las placas de circuito impreso (PCBs).

Cortadoras y grabadoras laser: Para guiar el cabezal laser con precision.
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