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METG Estructura interna
ACTUADOR GUÍA ELÉCTRICO (SIN MOTOR)

Punto 1  Mayor rigidez

Punto 2  tamaño más pequeño

Punto 3  Marca del motor Punto  4   Ubicación de montaje del motor
Servomotor especificado por el cliente.

El cuerpo y carro del actuador están hechos de acero que puede 
mejorar la rigidez del cuerpo y el carro.

Ancho reducido que puede ajustarse a entornos compactos.

* Comparar con la serie METS en la 
misma condición (30 kg de carga).

Múltiples posiciones de instalación del motor para una mayor 
flexibilidad del diseño.

Motor BC
expuesto

Motor BL
en el lado 
izquierdo

Motor BR
en el lado 
derecho

Motor BM
en el lado 

inferior

Marcas de motor estándar adecuadas

Mitsubishi Panasonic Yaskawa Delta

 Consulte a nuestro personal de ventas para 
conocer otras especificaciones del motor.
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METG-5 METS-6M

Point 5   Fácil de mantener

Punto 6  Disminuye el polvo

Punto de 7  rectitud plana

Diseño de engrase externo, mante-
nimiento fácil sin quitar la tapa.

Banda de acero de recubrimiento y sellado para prevenir la entrada de polvo y ele-
mentos contaminantes. Se puede usar en ambientes de sala limpia.

Diseño de guía lineal incorporada, la rectitud y la planeidad mejoran altamente ± 
0.02 mm.

Punto 8  Montaje fácil
1. Se puede fijar desde la parte supe-

rior e inferior sin quitar la cubierta.

2. Plano de referencia de montaje 
diseñado en el lateral del cuerpo

3. Orificios de pasador integrados.

Rectitud de 
METG-5es ±0.02 mm.
* La medida de longitud es 

800mm.

Rectitud de
METS-10es ±0.05 mm.
* La medida de longitud es 

1000mm.

Superior
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El plano de 
referenciainferior
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