MECP serie

CONTROLADOR DEL CILINDRO ELECTRICO
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Especificaciones
Modelo MECP
Voltaje de entrada DC 24V +10%

Dimension (mm)

W115.5 x H66 x D25.3

Tamano del motor

0020/ 028 /035/ 042/ 156

Codificar

Incremental A/B/Z (4000PPR)

Modo de operacion

Pulse control

Resolucién (P/R)

500~50000(Selectable by DIP switch)
* Default: 4000

Funciones o talla LED

Power status, In-position status,
Enable status, Alarm stauts

Frecuencia max.

500KHz (Duty 50%)

Sefial de entrada
E/S

Position command pulse, Enable,
Alarm reset (Photocoupler input)

Sefal
Sefial de salida

In-position, Alarm (Photocoupler output),
Brake
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Precaucién

e Por favor, consulte el manual

cuando conecte el cable de extensién del motor.

e Se requerira una conexion cuidadosa para proteger de cualquier dafio.

* Cuando conecte el cable de E/S entre el Controlador y el motor,
por favor, apague la alimentacion del Controlador y del motor, para
protegerlo de cualquier dafio.
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